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Elektroda poziomu typu NRG 16-40

CAN

NRG 17-40, NRG 19-40 z CAN Bus

NRG 16-40
NRG 17-40
NRG 19-40

Opis ogdlny
Elektroda poziomu NRG 16-40 pracuje w
oparciu o zasade pomiaru przewodnosci
elektrycznej i przeznaczona jest do
wykrywania minimalnego poziomu cieczy
przewodzacych:
Q Alarm niskiego poziomu z
punktem przetgczania
Elektrody NRG 16-40 wykorzystywana jest
w potaczeniu z ogranicznikiem poziomu
NRS 1-40 oraz/lub z innymi elementami
systemu. Dane o poziomie sg przekazywane
z elektrody do ogranicznika przez magistrale
danych typu CAN bus przy wykorzystaniu
protokotu CANopen.

jednym

Zastosowanie

Elektroda poziomu NRG 16-40 w potaczeniu
z ogranicznikiem poziomu NRS 1-40 jest
wykorzystywana jako samo kontrolujgcy
ogranicznik (alarm) niskiego poziomu z
okresowym autotestem do zastosowania w
osprzecie kottéw pracujacych bez statego
nadzoru zgodnie z TRD604. Elektroda
wykrywa minimalny dopuszczalny poziom
wody w kottach parowych i wodnych.

Wspétzaleznos¢
maks. ci$nienia i temperatury
NRG 16-40: 32 barg / 238°C

Konstrukcja
O NRG 16-40 przytacze gwintowane %",
DIN ISO 228

Funkcja

Dziatanie elektrody oparte jest na zasadzie
pomiaru  przewodnos$ci i  wykorzystuje
przewodnos$¢ elektryczng dla sygnalizacji
poziomu cieczy. Niektére ciecze sg
przewodzace, CO 0zhacza, ze moze przez nie
przeptywac prad elektryczny. Dla bezpiecznej

pracy tego urzadzenia wymagane jest
zapewnienie minimalnej przewodnosci
cieczy.

Metodg pomiaru przewodnosci mozna

wykrywa¢ dwa stany: elektroda zanurzona
albo wynurzona, oznaczajgce osiggniecie
punktu przetaczen (lub przekroczenie) albo
brak osiggniecia punktu przetgczen. Przed
zainstalowaniem, pret elektrody musi by¢
uciety na taka dtugos¢, ktéra zapewni
uzyskanie wtasciwego poziomu alarmu
niskiego  poziomu, ktérego zadziatanie
spowoduje przerwanie obwodu
bezpieczenstwa palnika.

System zawiera dodatkowg elektrode
zapewniajacg automatyczne monitorowanie
opornosci elektrycznej pomiedzy elektrodg
pomiarowg a uziemieniem. Kiedy warto$¢
pomiarowa spada ponizej dopuszczalnej
przewodno$ci  wylaczenie  palnika  jest
wsparte przerwaniem obwodu
bezpieczenstwa palnika.

W regularnych odstepach czasu, elektroda
NRG 16-40 przesyta sygnat danych do
regulatora NRS 1-40. Przesytanie danych
dokonywane jest przy  wykorzystaniu
magistrali CAN bus zgodnie z DIN ISO 11898
pracujacej z protokolem CANopen. Mozliwe
jest  wykorzystanie jednego regulatora
NRS 1-40 dla dwoch elektrod NRG 16-40
(przyporzadkowanie zgodnie z wymaganiami
ogranicznika bezpieczenstwa niskiego
poziomu).
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Dane techniczne

Uznanie typu TUV WB 99-403

Cisnienie robocze:
NRG16-40: 32barg przy 238°C
NRG17-40: 60barg przy 275°C

NRG19-40: 100barg przy 311°C
Przytacze: gwintowe BSP %7, DIN ISO 228

Materiaty:
Korpus
Rdzen
Kotnierz
Pret
Izolator

aluminium 3.2161

stal kwasoodporna 1.4571
stal weglowa 1.0460

stal kwasoodporna 1.4571
Gylon

500mm
1000mm
1500mm
2000mm
2500mm
3000mm

Zasilanie 18-36 V DC (z NRS1-40)
Zuzycie pradu 35mA

Dostarczane diugosci:

Bezpiecznik termiczny 85°C
Histereza —2K
Napiecie elektrody 2V

Wymiana danych: CAN-Bus zgodnie z DIN
1ISO 11898 protokot CANopen

Wejscie kablowe dtawik 1xPG16
Zabezpieczenie IP65 wg DIN40050
Maks. temperatura otoczenia 70°C
Masa ok. 2,5 kg

& spector



NRG 16-40
NRG 17-40
NRG 19-40

GESTRA

Wazne uwagi

Nalezy uzywac sparowanego kabla
ekranowanego, najlepiej:

UNITRONIC BUS DeviceNet Drop Cable
2x0,25%, 2x0,34° lub RE-2YCYV-fi 2x2x0,5°.
Maksymalna dtugosé 250m.

W przypadku instalacji  elektrody w
cis$nieniowych kottach parowych lub wodnych
nalezy stosowa¢ sie do odpowiednich
przepisow bezpieczenstwa.

W przypadku kottéw wodnych rzeczywisty test
poprawno$ci dziatania elektrody powinien by¢
wykonywany co 6 miesiecy przez wttoczenie
azotu do naczynia pomiarowego i przerwanie
obwodu pomiarowego - jak pokazano na
rysunku 3.

Specyfikacja zamoéwienia
Elektroda Poziomu typu NRG16-40 L=.....mm

Towarzyszacy regulator
Ogranicznik poziomu NRS 1-40

Wyposazenie dodatkowe
Jednostka wizualizacji URB 1

kotnierz PN40, DN50 DIN ISO 2527
kotnierz PN40, DN100 DIN ISO 2527
dla zatwierdzenia kroc¢ca i kotnierza
kottowego muszg by¢é spetnione
odpowiednie wymagania
otwor wyréwnawczy
pret elektrody d = 8mm
rura ostonowa > DN80
niski poziom wody (NW)
redukcja K-88,9x3,2 — 42,4x2,6 W
dystans elektrody
dostarczane diugosci
500mm
1000mm
1500mm
2000mm
2500mm
3000mm
J zawor elektromagnetyczny
K otwér wyréwnawczy

TIOMMOO

Dostawa zgodnie z naszymi warunkami
handlowymi.

Zmiany techniczne zastrzezone
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Rysunek 1. NRG 16-40
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Rysunek 2. Zewnetrzne naczynie
pomiarowe.

MAX 70°C

%
MAA
MAX 95 %

Rysunek 3. Przyklad systemu
zapewniajgcego  rzeczywisty  test
poprawnos$ci dziatania elektrody dla
ci$nieniowych kottéw wodnych

Rysunek 4. Rura ostonowa dla
instalacji elektrody wewnatrz kotta.



